
 

 

 

８ ． １  プ ロ ジ ェ ク ト マ ネ ー ジ メ ン ト  

 ［ １ ］  探 究 心  

 ［ ２ ］  ４ つ の マ ネ ー ジ メ ン ト  

 

８ ． ２  二 足 歩 行 ロ ボ ッ ト 製 作 事 例  

［ １ ］  チ ー ム 紹 介  

［ ２ ］  チ ー ム と は （ 人 間 ）  

 （ ａ ）  チ ー ム ワ ー ク  

 （ ｂ ）  ３ つ の シ ッ プ  

 ［ ３ ］  デ ザ イ ン コ ン セ プ ト （ 目 標 ）  

  （ ａ ）  技 術 コ ン セ プ ト  

  （ ｂ ）  キ ャ ラ ク タ ー コ ン セ プ ト  

  （ ｃ ）  ス ペ ッ ク プ ラ ン  

  （ ｄ ）  マ ー ケ テ ィ ン グ  

 ［ ４ ］  失 敗 さ せ る （ 時 間 ）  

  （ ａ ）  タ イ ム リ ミ ッ ト  

  （ ｂ ）  計 画 性  

  （ ｃ ）  ギ リ ギ リ ま で 頑 張 ら な い  

  （ ｄ ）  「 ３ な い 」 の 克 服  

 ［ ５ ］  考 察 し 振 り 返 る （ 責 任 ）  

  （ ａ ）  Ｐ Ｄ Ｃ Ａ サ イ ク ル  

  （ ｂ ）  考 察 の 重 要 性  

  （ ｃ ）  プ レ ゼ ン テ ー シ ョ ン  

 ［ ６ ］  製 作 事 例 

 

８章  ロ ボットにおけるプロジェクトマネージメント  


